
第4回 回転運動

極座標

x = r cosϕ

y = r sinϕ

r =
√
x2 + y2

tanϕ =
y

x

等速円運動

x = l cos(ωt+ ϕ0)

y = l sin(ωt+ ϕ0)

vx = −lω sin(ωt+ ϕ0)

vy = −lω cos(ωt+ ϕ0)

ax = −lω2 cos(ωt+ ϕ0) = −ω2x

ay = lω2 sin(ωt+ ϕ0) = −ω2y

a = −ω2r

F = ma = −mlω2er（向心力）

角度 θ

角速度 ω =
dθ

dt

角加速度 α =
dω

dt

角加速度 α =一定のとき

ω = ω0 + αt

θ − θ0 = ω0t+
1

2
αt2


